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”‘ 1. BESKRIVELSE AF PRODUKTET

1.1. FUNKTION

MC RtCAN-modulet tilbyder en avanceret Igsning til konvertering af en maskines baksignal til et
kompatibelt CAN-signal til LEICA MC1 (version 7 og nyere). Denne funktion forbedrer integrationen og
funktionaliteten af TPS-styring, hvilket markant gger effektiviteten og brugervenligheden. MC RtCAN-
modulet modtager maskinens traditionelle baksignal og konverterer det til et CAN-signal, som
problemfrit genkendes og behandles af LEICA MC1.

1.2. VIGTIG BEMARKNING

S@rg for, at modulet er korrekt tilsluttet for at sikre en palidelig signaloverfgrsel. Kontroller
firmwarekompatibiliteten: MC RtCAN-modulet er designet til brug med LEICA MC1 version 7 og
nyere. Forkerte firmwareversioner kan fgre til kommunikationsfejl. Veer opmaerksom pa de
omgivelsestemperaturer, hvor modulet anvendes; ekstreme temperaturer kan pavirke ydeevnen. Test
altid funktionen af baksignalet efter installation for at sikre, at det konverteres og videresendes
korrekt. Ved problemer, kontakt leverandgrens tekniske support for hjalp og fejlfinding.

1.3. OVERENSSTEMMELSESERKLARING
Dette produkt er i overensstemmelse med:

e Direktiv 2001/95/EF om generel produktsikkerhed

Og udstyret er i overensstemmelse med fglgende harmoniserede standarder:
e EN 60950-1:2006

e EN 60950-1:2006/A12:2011

e ENIEC62368-1:2020

e ENIEC62368-1:2020/A11:2020
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2 SIKKERHEDSINFORMATION

2.1. L/S BRUGERVEJLEDNINGEN FZR BRUG

For brug af MC RtCAN er det vigtigt at gennemlaese den fulde brugervejledning grundigt. Denne
indeholder vigtige instruktioner om installation og sikkerhed. At forsta systemets funktionalitet er det
fgrste skridt mod sikker og korrekt handtering.

2.3. KREVET UDDANNELSE

For selvsteendig brug af MC RtCAN anbefales det kraftigt at gennemga en omfattende treening. | Igbet
af traeningen leerer man at starte systemet, kontrollere bevaegelser og funktioner samt hvordan man
handterer ngdsituationer korrekt. En grundig traening hjzselper med at minimere risikoen for fejl og
ulykker.

2.4. FARER
Brugen af MC RtCAN kan udggre en potentiel fare, hvis den ikke handteres korrekt. Nogle mulige
farer inkluderer:

2.4.1. Forkert Tilslutning

En forkert tilslutning af MC RtCAN-modulet kan fgre til fejlagtig signalomdannelse eller beskadigelse
af bade modulet og tilsluttet udstyr. Dette kan resultere i en ubrugelig maskine eller LEICA MC1 og
hgje reparationsomkostninger.

2.4.2. Miljgfaktorer

Ekstreme temperaturer eller fugtige forhold kan pavirke MC RtCAN-modulets funktionalitet negativt.
Dette kan medfgre signalforstyrrelser eller total svigt af systemet, hvilket kan fgre til farlige
situationer, isaer hvis maskinen er afhangig af korrekte baksignaler for sikker drift.

2.4.5. Firmware- og Kompatibilitetsproblemer

Brugen af MC RtCAN-modulet med en forkert firmwareversion eller en inkompatibel version af LEICA
MC1 kan forarsage kommunikationsfejl. Dette kan fgre til uforudsigelige reaktioner fra systemet,
hvilket seetter maskinens sikkerhed og palidelighed i fare.

2.4.6. Mangel pa Vedligeholdelse og Opdateringer

Hvis MC RtCAN-modulet ikke regelmaessigt vedligeholdes og opdateres, kan det medfgre risici.
Udateret software eller slidte komponenter kan fgre til fejl eller nedsat ydeevne af modulet. Dette
kan pavirke TPS-styringens effektivitet og kompromittere drift sikkerheden.

2.4.7. Uforudsete Systemfejl
Uforudsete systemfejl kan opsta, selv ved korrekt brug og vedligeholdelse. Det er essentielt at have
en robust ngdplan pa plads for hurtigt og sikkert at kunne reagere pa sadanne fejl.

Side 4 af 8



’_
VA(V

y/'4

3. INSTALLATION

3.1. MONTERING

Vzelg en Plan Overflade

Vaelg en passende, plan overflade pa maskinen til montering af MC RtCAN-modulet. Sgrg for, at
placeringen er tilgaengelig for vedligeholdelse og opdateringer.

Renggr Magneterne og Overfladen

For du placerer modulet, skal du grundigt renggre bade magnetene pa modulet og den valgte
monteringsflade. Brug en ren klud og et skansomt renggringsmiddel for at fjerne snavs, stgv og fedt.
Dette sikrer en fast og stabil fastggrelse.

Placer RtCAN-modulet
Placer MC RtCAN-modulet forsigtigt pa den rengjorte overflade. Sgrg for, at magneterne har fuld
kontakt med overfladen for optimal greb.

Fastgor Kablerne
Tilslut kablerne fra MC RtCAN-modulet til de korrekte forbindelser pa maskinen og LEICA MC1. Sgrg
for, at kablerne er godt fastgjort og ikke skaber spaending pa forbindelserne.

Kontroller Forbindelserne
Kontroller alle forbindelser for at sikre, at de er ordentligt og korrekt tilsluttet. Dette forhindrer Igse
forbindelser, der kan fgre til signaltab eller fejl.

Udfgr en Test
Efter installationen skal du udfgre en funktionstest for at bekrzefte, at MC RtCAN-modulet fungerer
korrekt. Kontrollér, at baksignalet omdannes korrekt og genkendes af LEICA MCL1.

Ved at fglge disse trin omhyggeligt sikrer du korrekt og sikker montering af RtCAN-modulet, hvilket
bidrager til palidelig drift og lang levetid for dit udstyr.
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4. ELEKTRISK
4.1. GENERELT

Forsyningsspaending:

9 -36 VDC (12/24VDC Nominelt)

Forsyningsstrem:

30mA @ 12 VDC

Inputspaending:

9 -36 VDC (12/24VDC Nominelt)

Maks. omvendt polaritet 40 VvDC
4.2. KONNEKTORER
MC RtCAN er forbundet via 2 stik.
CAN - 5P M12 (LEICA)
PIN BETYDNING
3/050\4 1 Forsyning
O 2 CAN-H
2 O O 1 3 Masse
4 CAN-L
5 N.C.
Modulet kan tilsluttes direkte til LEICA.
Baksignal - 2P DEUTSCH DT
PIN BETEKENIS
1 1 Masse
2 Forsyning

Masse og forsyning kan tilsluttes efter behov:

1. Hvis maskinens baksignal er positivt forbundet: Tilslut skruetraden til pin 2. Tilslut pin 1 til

masse.

2. Hvis maskinens baksignal er negativt forbundet: Tilslut skruetraden til pin 1. Tilslut pin 1 til

forsyning.

4.3. BUS TERMINERING

En terminator-modstand pa 120Q er pakraevet, nar MC RtCAN-modulet forbindes til starten eller
slutningen af CAN-bussen. Denne modstand forhindrer, at information bliver sendt tilbage til bussen.

4.4, INTERFACE

Source Address (SA) 250d; FAh
Baud Rate 250kbaud
Priority 6
Termineringsmodstand Ekstern
Cykustid 100ms
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5. STATUS LED

STATUS BETYDNING
Langsomt blinkende, 1Hz Teendst, intet baksignal
Teendt Teendt, baksignal
Hurtigt blinkende, 2Hz CAN-fejl

6. VEDLIGEHOLDELSE OG REPARATION

MC RtCAN-modulet er vedligeholdelsesfrit. Nar modulet nar slutningen af sin levetid, skal det
bortskaffes i overensstemmelse med de nationale miljglove og -forskrifter.
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7. PROBLEMER OG L@SNINGER

PROBLEM
1. | MC RtCAN: CAN-fejl

MULIG ARSAG
-Darlig kontakt
-Kabel/stik beskadiget
-RtCAN defekt

2. MC RtCAN: Ingen LED

-Darlig kontakt
-Kabel/stik beskadiget
-Ingen strgm til stede
-RtCAN defekt

3. MC RtCAN: Ingen baksignal

-Darlig kontakt
-Kabel/stik beskadiget
-Ingen strgm ftil stede
-RtCAN defekt

»

MC RtCAN har opstartsproblemer eller fungerer ikke
korrekt

-Ingen / lav spaending
-Defekt sikring
-Utilstraekkelig/ingen
jordforbindelse

8. VIRKSOMHEDSDATA

Motion Control BV

Burgemeester Van Meeuwenstraat 29
6191ND Beek LB

Nederland

TIf: +31 46 437 7812
E-mail: motioncontrol@theodebruynbv.nl
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